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Рис. 9.3. Спектри луна-сигналів від місцевих предметів і цілей на 
виході фазового детектора. 
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Рис. 9.1. Структурна схема системи СРЦ з еквівалентною внутрішньою 
когерентністю сигналів та з двократною черезперіодною компенсацією 

завад на відеочастоті в одному квадратурному каналі. 
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Рис. 9.2. Епюри луна-сигналів від поодинокого місцевого предмету 
(МП) та від рухомої цілі (Ц) на виході фазового детектора. 
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Рис. 9.4. Амплитудно-частотна характеристика системи СРЦ РЛС 
5Н84А при одно- та двократний компенсації завад. 
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Рис. 9.8. Амплітудно-частотна характеристика системи СРЦ РЛС 5Н84А 
при несиметричному запуску і двократній компенсації завад. 
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Рис. 9.5. Епюри луна-сигналів на виході ФД від рухомих цілей при різ- 
них значеннях радіальної складової швидкості цілі: 

а) Vr=Vr опт ; б) Vr опт < Vr < Vr сл ; в) Vr= Vr сл . 
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Рис. 9.6. Залежність частоти пульсацій на виході ФД від   
частоти Доплера. 
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Рис. 9.7. Послідовність імпульсів при несиметричному запуску 
передавача. 
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Рис. 9.10. До пояснення принципу подавлення НІЗ. 
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Рис.9.9. До пояснення принципу комутації виходів амплітудного і 
когерентного каналів. 
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Рис. 9.11. Структурна схема системи захисту від пасивних завад. 

ІЗ 

В1 
Ст.203 

Формувач стробів комутації 

Компенсаційний 
 пристрій 

Бл. 33 

І ІІ 

Бл. 31 Вхідний 
блок  ЧПК 

ЭА 

Обме-
жувач 

ФД 

КГ СКДВ 

Блок 
кварцових 
гетеродинів 
Бл. 38 

Синусно- 
косинусний 
пристрій 
 в бл. 243 

Бл. 59 
UCT 

Бл. 
47 

ІФ 

Бл. 
248 

UКОГ 

Когерентно-імпульсний 
пристрій 

Бл. 37 

Бл.248 
Бл.82 

1 ст. 
ЧПК 

Бланк 
НІЗ 

РОД 
РАБОТЫ 

ЭХО 

КОНТР. 

ВП1 
 
 

Бл.32 

Блок 
спіральної 
розгортки 

 
Бл.35 

2 ст. 
ЧПК 

ВП2 
 
 

Бл.34 

Кому- 
татор 

Вихідний 
блок  ЧПК 

ЭЗ Бл. 
24 

Датчик 
азимутальних 

стробів 
 Бл. 58 

Бл. 59 
UCT 

Блок 
стробів 

 
 Бл. 36 

Контрольні сигнали  



 

Бл. 38 

ЛН1 

Рис. 9.12. Функціональна схема когерентно-імпульсного 
пристрою (блоки 37, 38). 

Пр1 

Подогрев 
термостата Термостат 

Кв1 

R51 

Бл. 37 

Каскад 
фазування 

Л1 

Когерентн 
гетеродин 

Л5 

Зм1 
Л6 

Бл. 47 

ІФ 

І3 

Г3 
Г2/2 

фазир. 

частота 

Обмежу-
вач 
Л3 

Фільтр- 
підсил.1 

Л7 

ФД 
Л4 

Катодний 
повторюв.

Л2 Г4 

Бл. 248 

Г3 

Г1/5 
баланс 

Выход 

R18 

аплд.к 

Бл. 31 

КВГ1 
Л5 

Строб- 
каскад1 

Л7 

Парафазн. 
підсилюв. 

Л9 

Строб- 
каскад2 

Л6 

КВГ2 
Л4 

РЛ1 
Л3 

Підсилюв. 
стробу 

Л8 РЛ2 
Л2 

Г2/2 

Бл. 25 

Бл. 36 

СтрМ 

Д2 
Л1б 

Д1 
Л1а 

Г1 симметрия 

РТД 

+26в 

R6 

Кв2 

Г2/3 
Uу 

комп.мест. 

Бл. 243 

Фільтр- 
підсил.2 

Л9 

Зм2 
Л8 



 

UС 

Рис. 9.13. До пояснення роботи 
балансного фазового детектора : 

а) принципіальна схема фазового детектора ; 
 б) векторна діаграма роботи ; 
 в) амплитудно – фазова характеристика при  
UС≈ UКГ. 
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Рис. 9.14. До пояснення принципу дії реактивної лампи: 
а) схема вмикання реактивної лампи ; б) векторна діаграма ;  
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Рис. 9.15. Модуляційні 
характеристики квар-

цевих гетеродинів. 
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Рис. 9.18. Функціональна схема синусно-косинусного пристрою. 
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Рис. 9.19. Епюри напруг синусно – косинусного пристрою. 
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Рис. 9.20. До пояснення принципу роботи потенціалоскопа. 
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Рис. 9.21.Способи частотного розрізнення вхідних і вихідних сигналів: 
          а) вихідні сигнали знімаються з сигнальної пластини; 

б) вихідні сигнали знімаються з екранної сітки. 
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Рис. 9.22. Епюри струмів та напруг в колах потенціалоскопа (епюри  
а, б, в, г, д) та в колах синхронного детектора (епюри е,ж) при 

частотному розрізненні вхідних і вихідних сигналів. 

Рис. 9.23. Частотні характеристики потенціалоскопу при різних значеннях 
коефіцієнта  перезаряду. 
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Рис. 9.26. Принципіальна схема каскаду бланкування. 
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Рис. 9.27. Функціональна схема вихідного блоку ЧПК (бл. 33). 
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Рис. 9. 30. Функціональна схема блоку потенціалоскопу (бл. 32). 
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Рис. 9.32. Епюри напруг блоку 
спіральної розгортки. 
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Рис. 9.33. Еквівалентна схема 
генератора ударного збудження. 
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Рис.14.16. Функціональна схема блоку атенюаторів (бл.380). 

Рис.14.17. Функціональна схема блоку атенюаторів (бл.381). 
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Рис. 14.20. Вигляд розгортки 
на екрані осцилографу. 
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Рис. 15.1. Структурна схема системи пеленгування ПАЗ. 
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Рис. 15.2. Функціональна схема блоку логарифмічних підсилювачів. (бл. 385). 
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Рис. 15.4. Амплитудна характеристика ЛППЧ в РЛС 5Н84А. 
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Рис. 15.6. Епюри напруг в блоках 385 і 384 системи формування. 


