
 
 
 

 
 
 

 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 

 
 
 

 
 

 
 

 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 

 Довжина, 
м 

Ширина, 
м 

Висота, 
м 

Маса, 
м 

Тип 
тягача 

АнП-1 14,65 2,8 3,77 20,5 КРАЗ-255В 
АнП-2 14,65 2,8 3,72 17,79 КРАЗ-255В 
АП-1 8,86 2,57 3,46 9,33 ЗИЛ-131В 
АП-2 8,86 2,57 3,46 9,5 ЗИЛ-131В 
АП-3 8,86 2,57 3,46 7,76 ЗИЛ-131В 
73Е6 5,315 2,5 4,00 6,7 КРАЗ-255Б 
5Е36 8,35 2,93 3,15 14,0 КРАЗ-255Б 
5Е88 8,35 2,93 3,15 11,27 КРАЗ-255Б 
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Рис. 1.2. Радіолокаційна станція 5Н84А 
в походному стані 
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Рис.1..3. Схема розміщення РЛС 5Н84А 
на позиції. 
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Рис.1.4.   Зона  виявлення  РЛС  5Н84А  в  вертикальній  площині : σц=5м2; Р≥0,5; Fлт≤10-5. 



 

Рис.1.5. Спряження РЛС 5Н84А з зовнішними об’єктами 
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Рис. 3.4. Принципиальна схема генератора НВЧ(бл. 20) 
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Рис. 4.1. Структурна схема антено-фідерної системи. 
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Рис.4.2. Нормована ДН основної антени в горизонтальній площині. 

Рис.4.3. Нормована ДН основної антени в вертикальній площині. 
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Рис.4.5. Нормована ДН допоміжних антен в вертикальній площині. 
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Рис. 4.6. Зовнішній вигляд антенної системи. 
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